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	（一）参赛（机器人）要求
	1.整机重量：不低于4.1kg，最大起飞重量不低于4.5kg；
	2.运动性能：须同时具备地面和空中运动能力，机器人为一个整体，空中：室外最大飞行不低于速度15m/s，室
	3.驱动方式：空中：四旋翼独立驱动；地面：四轮独立驱动；
	4.尺寸：四个旋翼轴距不低于450mm，麦克纳姆轮轮距不低于120mm，机器人须为一个整体，机器人长宽高
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	8. 陆空两栖运动控制卡： 具备不低于4路无刷电机驱动和4路直流伺服电机驱动，具备不少于3个mcu：
	9.通讯方式：包含RS-232、USB、蓝牙、Wi-Fi；
	10.电机控制：矢量控制、PWM；
	11.电机驱动：具备四路直流无刷驱动、四路直流伺服驱动，单个驱动电流最大可达50A，实时反馈电机编码器、电
	12.电机：四个工业级无刷电机、4个工业级直流伺服电机，单电机最大功率可达250W；
	13.轮子/桨叶：不少于四个直径为80mm麦克纳姆轮；不少于四对桨叶（两套）；
	14.传感器
	（1）激光雷达尺寸65*65*60mm，重量不低于260g，防护等级IP67，量程不低于40m，角度误差小
	（2）深度视觉传感器：深度范围：0.25-2.5m，精度±5mm，分辨率不低于1920*1080@3
	（3）视觉传感器：1080P高清摄像机，帧率可达120帧/秒，视角：120°
	15.执行器：长距离点状激光聚焦模块：尺寸不大于Φ12X45mm
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